Mechatronische Systeme AB7
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Stiirzen
1. | Energiepaare bilden dE =X, WY, + X, Y, +-- dE=-pldV +T LS
0Y, 0X ov oT
2. | Zéhler und Nenner tauschen ( aXlz jx n / [ 6Y12 ] (_ij,n / (E]
5 Hauptgrélen durch Partner X, oy, oar oS
" | ersetzen 9y, X, d d(-p)
Vorzeichenwechsel wenn
4. | Zahler und Nenner zwei intensive
oder extensive Grofien sind
alle im urspriinglichen Ausdruck Y. Y. oS oS
5. | ungepaarten Groflen an Klammer ( 2 j (—zj (fj (fj
anfiigen X, 0x, Xy 0(-p) o(-p) '
N [61/1] (an] (avj ( as j
rgebnis = | 3o e = |3
0X, Xom 0X, Yo aT ), o(-p) o

Beweis Regel ,,Einschieben*

Wenn u =u (v, W,x) = const. dann sind v, w, x nicht unabhingig. Man setze du =0 bei dx =0
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