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Modellbildung mechatronischer Systeme

Zweitor-Umrechnungen

Mit diesem Arbeitsblatt konnen die folgenden Zweitore ineinander umgerechnet werden:

Z - Impedanzmatrix

Y - Admittanzmatrix

H - Hybridmatrix

P - inverse Hybridmatrix
A - Kettenmatrix

B - inverse Kettenmatrix

Die Gleichungen sind alle als globale Gleichungen definiert und kénnen an beliebiger Stelle in ein
Mathcad Arbeitsblatt eingefligt werden.

Annahmen

Flir die Umrechnung von Zweitor-Parametern gelten die folgenden Voraussetzungen:

Systemvariable fiir Indizierungen ORIGIN=1

Z-Parameter nach Y-, H-, P-, A- und B-Parameter

1 2,2 1,2
72Y (Z)=—--
2l |-2,, %,
LAz, [z,
Z2H(Z)=—— ' Z2P(Z)=——
( ) Z2 ] _Z271 1 ( ) Z1 1 Zz,l |Z|
2| z -zl
1 1,1 1 2,2
2,1 2,2 1,2 1,1
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Y-Parameter nach Z-, H-, P-, A- und B-Parameter
1 Y2 2 _Yl 2-
2,1 1,1
Y2H (Y)=—1 b Y2P(Y)=— MY
V=o—|y vl WM=y—1y
1,1 2,1 2,2 | 2,1
-Y — —
1 2,2 1 1,1
Y2A(Y )=—— Y2B(Y)=——
2,1 1,1 1.2 2,2
H-Parameter nach Z-, Y-, P-, A- und B-Parameter
L[ o [,
2,2 2,1 1,1 2,1
H2P(H)=— 22 1
( ):ﬁ' “H H
2,1 1,1
|H| H 1 -H
H2A(H)=—>. H2B(H)=—— o
“H |H 1 T H -H |H|
2,1 2,2 1,2 2,2
A-Parameter nach Z-, Y, H-, P- und B-Parameter
. AL1 |A| . 'Az’z —|A]]
A2Z(A):A— L A A2Y(A):A— 14
2,1 2,2 1,2 | 1,1
A A A A
A2H(A)=—2 .| A2P(4)=—1 .
A -1 A T A 1 A
2,2 2,1 1,1 I 1,2
1 2,2 _Al 2
2.1 1.1
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[ L ’ |
P-Parameter nach Z-, Y, H-, A- und B-Parameter
L 1 -P L |P| P
P2Z(P)=——- ’ P2Y (P)=——- ’
P P |P| P —-P 1
1,1 2,1 2,2 2,1
1 2,2 1,2
P2H |P)=—--
D= -p,, P,
L 1P L —|P| P,
P2A(P):P— P || P2B(P):P— 2
2,1 1,1 1,2 1,1
B-Parameter nach Z-, Y, H-, A- und P-Parameter
B2Z(B)=——.| 27 B2y (B)=——-|
B |-|B| -B B B| -B
2,1 1,1 1,2 2,2
1 o 1,2
B2H(B)=——-
1,1 2,1
1 2,2 o 1,2 1 o 2,1 o
B2A(B)=—-- B2P(B)=——-
=15\ -8, | B, D=5 | 8 -
) , 2,2 1,2




